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La Radio Occultazione del segnale GPS è una tecnica innovativa di telerilevamento che consente di ricavare profili atmosferici (in primo luogo la rifrattività e a seguire pressione, temperatura, umidità e densità elettronica). Si basa sull’inversione di segnali GPS a frequenza L1 e L2 ricevuti a bordo di una piattaforma LEO (Low Earth Orbit), durante il sorgere o il tramontare di un trasmettitore GPS sull’orizzonte terrestre. Lo spostamento relativo dei due satelliti consente di effettuare una scansione quasi verticale dell’atmosfera, ricavando dei profili ad alta risoluzione verticale (da 500 m vicino alla superficie terrestre a 1500 m in alta stratosfera e ionosfera) e con ottima accuratezza (<0.5(1% di errore frazionario sulla rifrattività fino a 30 km di altezza). La tecnica della RO è applicata operativamente per scopi meteorologici, per scopi climatologici (uno degli aspetti più allettanti della RO è l’accuratezza ottenibile per la caratterizzazione della tropopausa), per l’osservazione delle onde di gravità e per applicazioni di Space Weather.
Tre sono le missioni attualmente operative con payload di RO: CHAMP (Germania), METOP-1 (ESA) e la costellazione COSMIC (USA/Taiwan). Durante l’estate 2009, il satellite indiano OCEANSAT-2 verrà messo in orbita con a bordo il ricevitore italiano ROSA (Radio Occultation Sounder of the Atmosphere). Nell’ambito di questa missione, ASI ha commissionato a un gruppo di università italiane e centri di ricerca lo sviluppo completo (e allo stato dell’arte) della catena di processing di RO, denominata ROSA-ROSSA (ROSA-Research and Operational Satellite and Software Activities). Il software ROSA-ROSSA verrà integrato in un Ground Segment operativo da un’azienda italiana (INNOVA, situata a Matera), che opererà sia in Italia (presso il Centro di Geodesia Spaziale dell’ASI, vicino a Matera) che in India (presso l’"Indian National Remote Sensing Agency", vicino ad Hyderabad).
Attraverso questo contributo, verranno presentati i risultati della validazione scientifica della prima versione del software ROSA-ROSSA. Dato che attualmente non sono ancora disponibili osservazioni reali del ROSA, il software è stato validato seguendo due procedure. È stato definito un dataset di input a partire da un giorno di osservazioni relativamente alle missioni COSMIC, CHAMP e METOP-1. Inizialmente, i prodotti ROSA-ROSSA sono stati statisticamente confrontati con i corrispettivi prodotti generati con gli altri software di elaborazione. In un secondo tempo, i profili di rifrattività e temperatura ottenuti con ROSA-ROSSA sono stati confrontati singolarmente su base statistica con le analisi ECMWF su 91 livelli.
Oltretutto, questa Conferenza potrebbe rappresentare la prima opportunità di presentare alla comunità scientifica i risultati preliminari dell’elaborazione delle osservazioni reali di ROSA a bordo della missione OCEANSAT-2.
Si ringrazia l’ASI per il supporto allo sviluppo del Ground Segment di ROSA (contratto I/006/07/0).

